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Forord

Detta utbildningsmaterial ar framtaget inom projektet "Nyckeltal for beddémning
av ekonomiska och miljomassiga effekter vid tillampning av precisionsodling"
finansierat av Stiftelsen Lantbruksforskning (SLF - projektnr. 0233063).
Projektet ar ett samarbete mellan Institutionen for markvetenskap, Avdelningen
for precisionsodling vid SLU Skara och Institutet for jordbruks- och miljoteknik
(JTI) i Uppsala. Materialet har anvants i studiecirklar for lantbrukare, radgivare
och studenter.
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Samla in GIS-data och navigera med GPS i praktiken

Tva uppgifter

e Hitta en punkt m h a GPS — navigera till en tidigare inmétt position

e Kartera en yta — skapa en polygon och spara som ArcView-shape- eller
MaplInfo-mif-filer

Mer att testa och fundera Over:

- Hur varierar HDOP och antal satelliter i ndrheten av stérande objekt som hus och trad?
- Prova att sté still pd en plats och notera hur positionen ’vandrar” omkring.
- Prova bade automatisk och manuell koordinatregistrering.

Tillganglig utrustning

- Compagq iPaq - handdator
- Navman GPS 3000
- Farm Site Mate — kartprogram for handdator




Farm Site Mate — kortfattad manual och 6vning

1. Forklaring till knappar

% Farm Site Mate Du startar programmet
File Tools Log genom att vélja:
B |’ | Startknappen / Programs /

Site Mate

# Map | Data| 2 Configure|

[+ Pointer Toal

w§ Manual Coords Tool
& Mewvigation Tool

2} Zoom Toal

Under Konfigurerafliken kan
man t ex dndra hur olika
objekt ska ritas upp

Under Datafliken kan man se
indata fran satelliterna och t ex

w . ° .
% Pekverkiyg: var satelliterna finns pa himlen

Manuellt koordinatverktyg: (fungerar bara niar man sitter GPS-instillningen pa manuell)

Navigeringsverktyg:

Zoomverktyg: Rama in det omrade som du vill se ndrmare pa

Under kartbilden finns ocksa tre knappar:

@:‘l Zoom in Q Zoom ut @l Anpassa zoomning sé att alla laddade kartlager visas

I underkant finns information:

058° 16" M1.749"H 0137 05" 13.620" E

Bijet gl 500 HER Gyt e

Aktuell position: pa dversta raden far man normalt aktuell position.
Dar kommer ocksé eventuella felmeddelande.
Fil namn: pa andra raden ser man vilken loggfil som &r dppen.

S Hastighet: Din aktuella hastighet (km/h) berdknad av GPS mottagaren

Kompass: Visar i vilken riktning som du fardas.

o

GPS-indikator: den &r svart nédr programmet har GPS-kontakt.

=+

Differential-indikator: den ir svart nir programmet har DGPS-kontakt
(genom EGNOSsystemet — som éir en del av det Europeiska Galileosystemet).



2. Navigera till en punkt

Vi borjar med att 6ppna en bakgrundskarta |

Scouting Layers |

Lag File

2

Backaround

-

=] = |

27| R | o

Vi ska ldgga till kartlagren

flygbild.jpg

som &r en flygbild i farg, samt kartlagret
punkt wgs84.shp

som innehaller en tidigare inmétt punkt
som vi ska hitta tillbaka till

De finns i mappen:

My Documents

(notera att du maste ange Typ av fil till
Image eller Shape for att kunna ldgga till
olika filtyper)

Nér man har 6ppnat bakgrundskartan kan man anvédnda den for navigering.

Peka pa punkten (hall pennan still p& punkten sa kommer det upp en meny) som du skall
navigera till och vilj Navigate to Point. D4 visas en liten kompass som visar vilken
riktning man skall ga och hur langt det &r kvar.

“’o>
O
Qa

Attributes

Mawigate to Point

AR

|y |alw

Ho GPS data received.

Mylandet gl

o0 [ATE |




3. Inmatning

Tryck pa ”Oppna datainsamling” (scouting)

Scouting Layers

Log File Vilj 6ppna ny loggfil.

Namnge den och tryck OK tre ganger (du
behover inte ange nagra "Template (mall)” eller

Tv e ” Attributes (egenskaper)”).
al

a) Boundary (Grins): Hir kan man méta in
och skapa en yta (polygon).

Boundary
Fath
Puoints

| Bl:uunda;_l,l c) Points (Punkter): Mita in punktobjekt,
€ o0 b Path t ex brunnar.
/\ Pointz

Sedan stéller man in om man vill anvéinda automatisk eller manuell loggning (vilket ar
bédst — ja det beror pa vad man vill gora, generellt har du storre kontroll vid manuell

loggning).
I menyn "Logg”  File Tools

Ao Scroll
Auto Scroll & Zoom

b) Path (Linje): Exempel: Logga
hur man har kort eller gatt

Kan man vilja ”Automatic” eller "Manual”.
Med ”Automatic” loggas data automatiskt (mer om det nedan)

Boundar
F'E'_tb Med ”Manual” markerar man manuellt varje punkt (eller
v Foints brytpunkt lings en linje eller yta (polygon)).

Autornatic
v bdanual

[}
Eatise




Automatisk loggning

& Farm Site Mate

File Toolz Log

| & | e

Auto |

& Mapl ‘W Data 2. Configure | .
' — Recording Interval

w3 Seftings o
E'ET , kdin. Tlmel 0 zeconds
e Auto Logging = kin. Distancel 5 | meters
P % kanual Logaing
. ;? Offzet — Signal Quality
EH Display [ Only log paints with differential
- Advanced

— Boundaries

W Buto-close withire 5 meters | ¢ OK

Borja med att kryssa i ”Auto-close” Det
innebdr att ytan sluter sig sjdlv nédr du

- Harizontal Offzet

i+ | eft

I 2 meters ¢ Right

= Ma Offzet

kommer 5 meter fran dir du borjade.

Sedan kan man ocksa sidforflytta t ex
= en kantlinje pa ett filt sa att man

—YWertial Offzet

slipper kora eller gé pa sjilva

Receiver Height I 0 rreters

faltkanten vid inmédtning,
som 1 detta exempel: 2 meter till
véanster om GPS antennen.

a) Mata in en yta (polygon)

W& Farm Site Mate

File Toaolz Laog

| X ||

& MﬂPl'&' Datal%c

s |~

Hiér véljer du Boundary (Gréns)

och dérefter Go (Start). Vid manuell
loggning trycker du sedan pa Lagra
ndr du vill ha startpunkt eller brytpunkt.
Tryck pa Stopp nér du vill sluta ytan.




Vid automatisk loggning kan man gora ett uppehall genom att trycka pa Paus och sedan
Fortsitt. Nar du kommer tillbaka sd avslutar den sjdlv om du har kryssat i ”Auto-close”
(se stycket ’Instdllning av Automatisk loggning”). Nédr métning ar avslutad, se vidare
under d) Avsluta och exportera métning.

b) Mata in en linje

Om man vill méta in ett linjeobjekt som t ex ett dike kan du i huvudsak
folja instruktionerna under 4a. Miita in en yta enligt ovan, men i stéllet
Boundary for Boundary (grins) viljer du Path (linje). Nir métning &r avslutad,
se vidare under d) Avsluta och exportera miitning.

Points

c) Mata in punkter

@ Farm Site Mate

File Toolz Log

| X ||

& MﬂPl',i' Datal@

Har véljer du Points (punkter),
och darefter Go (starta).

ooooo

fﬁ‘ Farm Site Mate M=
File Tool: Log
ﬁéir du skall lagra en \ 7[R [
punkt trkaer du pé & Map |'§' Data | & Configure |
knappen Logg. Nista Q |+| )
provnummer (ID) ser du i O
faltet under log-knappen. :
Sa har ser det ut efter att O O
punkt nummer 1 dr loggad )
och fére punkt nummer 2 ‘q}
Q loggad. j\ 1)
R EYeY Do l-]~
06§~ 48" 22.796" H 018 30" 39.818" E
Mylandet.gpl WW’_’_




d) Avsluta och exportera matning

Nér man skall avsluta ett uppdrag sé tryck pad mappen med lilla pilen

Sedan kommer frdgan om du vill exportera logfilen tryck "OK”

| BR|s
Export Log File?
Do you wigh to export this log?
g ZE& Export File
" Ho \ bl apinfo Interchange File [mif]
—r the fubure. .. \ ’]_ IE:'&Mina dokumenthknuds_Pocket P

O ALWAYS export the log file. ~ Arcview Shape File fshnl

" NEVER export the log fils. Paints Hér anges Mif- eller Shape-
|

o format for export. Data kan
athis . . .

sedan 6verforas till en PC mha
EI; unl = t ex Bluetooth, IR eller kabel.

F IE'\.MIHE dokurerr=rn T UOCRE_T

% 45K each time alog is zaved.

[T Export az lines ' 0K I

Notera att

ndr man exporterar en loggfil till ArcView Shape-format bildas i praktiken tre nya filer i handdatorn:
exportfilnamn.shp, exportfilnamn.dbf och exportfilnamn.shx

Om man tittar pa vilka filer som finns i handdatorn med File Explorer (startas genom

Startknappen/Programs/File explorer) kan man dock inte se suffixen (filindelserna). Dé ser det ut
som det finns tre filer med samma namn, men sa ar alltsd inte fallet.
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AGROVAST-projektet Precisionsodling Sverige syftar till att utveckla och tillimpa
anvindbara metoder inom precisionsodlingen till nytta for det praktiska jordbruket.

I projektet arbetas med precisionsodling i form av utvérdering och tolkning av samt teknik for
markkartering, kalkning, godsling, bestimning av mark- och grodegenskaper, vixtskydd samt
miljoeffekter av precisionsodling.

Projektet genomfors 1 ett samarbete mellan bl.a. Svenska Lantménnen, Sveriges
lantbruksuniversitet (SLU), Sval6f Weibull AB, Yara AB, hushallningsséllskap, Nordkalk AB
och Institutet for jordbruks- och miljéteknik (JTI).
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